


























Выходной модуль: 

О * - / ( n e t * ) ; O? f / (ne t J 0 ; 

n e t * - 2 wf)%+ £ + 8; 

n e t ? - £ H ^ / + J + 

Используя интервально-значимые значения О,, соопгг.хт»ующне входному век­
тор-сигналу X,, функция стоимости <?, определяется в виде 

*, - шах {(/, - о,)Чг\о, е о,} » 
( f„-OJ)V2, если / , « 1 , 
(/, - о£)2/2, если гр - 0. 

В данном алгоритме функция стоимости определяется как максимум квадратичной 
ошибки между интервально-значимым выходным сигналом и целевым выходным 
сигналом t„. Обучение на нейронной сети заключается в минимизации функции 
стоимости ер. В этом случае коэффициенты весовых значений wt и изменяются 
по следующим правилам 11901: Д,*, «п (~д*^д*)\ &pwA ц (-dejdwj, где de/dwf 

и de/dwA вычисляются следующим образом: 

1) dejdwf, если /, - 1 и wf ;> 0, то 

2) dep/dwA; если /, » 1, w, > 0 и г 0, 

то 

^ • - - ( r . - O J ) 0 * ( ! . - O J ) * i O * ( . l - O y O J j . 

Аналогично вычисляются другие варианты производных (I90J* Как ж ранее, 
вводится момент о, определяющий усхорсиие сходимости пртдоуры обучения 
и совпадающий по форме с (3.9). 

Алгоритм обучения и адаптации для нейронной сета может использовать ках 
режим статической идентификации, так и динамический режим идентафиетщш 
и управления. В последнем случае функция стетмезеш 1 определяется как 
функция ошибки 

/ = ] ^ ( * , Ф ( а / л 4 Д (3.11) 

где Е — оператор математическою ожидания, Ф(агр Ь£ «— вектор параметров 
{а/р (см. (3.4). Градиент от (3.1!) по вектору Ф(ат Ь^) вычисляе т ш 
Уч*/Г*/У

 и
 оптимизация (3.11) дас? 

Ф (а/Р Ь,№ + 1 ) - Ф (а,р bjik) -di*t Ы (*)> 

где diag [JA ] — диагональная матрица и ымеет вид 

V, о 
diag , / » 0, 1, 2; ; - !, 2. 
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